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-Isoler le solide a étudier :

-Position des points de contact :
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[Z—REDUCTION DES TORSEURS EN UN MEME POINT. ]

Le point cholst est Le point . Tout torseur qui n'est pas exprimé en B est o recaleuler (volr

bilan ci-dessus), il s'agit dé=
-Uefforten ™ :
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Celui en B n'a pas & recaleulé car il était déja exprimé

au po[mt B.
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[S-APPLICATION DU PFS. /

Cette éenpe consiste i additionmer leq forces et Les moments entre-eux. (Colonne bleve avee Les

colonnes bleves, colommne vose avee Les\colonmnes voses).

Do+ Azin + Cont+ Bon =0

Equations du PFS sur levier 1 isolé(e]
Théoréme de la résultante

IR XB=0

Y YB+YC+YD +100=0

}Z: ZB+ZC=10

N

Mg D2 + Mg Azt Mg Con + Mg Boa= 0

Théoréme du moment résultant en B :
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[4—RESOLUTION DES EQUATIONS. ]

Own trouve :

Résultat final

Composantes inconhues des actions mécaniques :
XB=0

YB =-55

ZB=0

YC =-295

ZC=0

YD =250

Résultat envisagé aw départ

(Conclusion :

- Certaines composantes de forces ont disparues (Pas d'efforts) : XB, ZB et ZC.
- Dautres ne sont pas orientées dans le sens bmaging aw départ : YB et YC. Cette
information nous est donnée par Le signe du résultat :
o Lesigne " - signifle qu'il faut changer le sens.
o Lesigne” + “ow” “ que leffort est corvectement orienté.

Y : 100+250-295+55 = 0




